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3C

汇萃通用智能高速机器视觉平台为 3C 行业提供全面的机器视觉检测解决方案。平台精准引导机器人进行 PCB 元件的安装，支持
手机摄像头模组的 3D 非接触式测量，简化过程，提高效率。在表面检测方面，平台可以识别 PCB 焊点的缺陷、手机按键位置及
电池外观缺陷。平台还能检测电子元器件的外观和尺寸，快速读取二维码和生产日期，并能通过高精度的定位引导提升组装精度，
及时反馈结果，确保产品质量。

手机零部件 3D测量

SIM卡断胶检测

Pin 针检测

充电头尺寸测量

半导体

汇萃通用智能高速机器视觉平台为半导体行业提供的解决方案，包括识别晶圆表面的缺陷 ( 裂纹、气泡和杂物等 ), 检测芯片表面
的印字和条码，测量管脚的尺寸与几何特性，确保元件位置、焊点和线路的准确性。平台可以应用在硅片生产中的精密定位、晶
圆切割前的瑕疵检测及标记、芯片分装和后道封装的锡球和锡膏检测等工序，确保生产过程中的质量控制。

铝丝铝片量测

晶圆表面缺陷检测

鱼眼针段差检测

晶圆二维码识别



包装

汇萃通用智能高速机器视觉平台为包装行业提供高效的机器视觉检测解决方案，涵盖多个关键环节。平台能够检查包装的完整性，
确保无破损、漏封或变形，保障运输和存储安全，并可通过印刷质量检测功能发现印刷问题，确保图案和文字清晰完整。平台还
能精确验证标签的正确性，防止漏贴或模糊，并检测瓶盖的安装和密封性，特别适用于饮料行业。除此之外，平台的红外检测功能，
通过利用红外热成像技术，在包装封口以及铝箔热封口的质量检测中得到广泛应用。

端封检测

瓶口缺陷检测

夹心饼干破损检测

标签信息校验

医药

汇萃通用智能高速机器视觉平台为医药行业提供卓越的解决方案。首先，平台可以检测医疗器械表面的缺陷，如划痕、污渍、破损等，
确保器械无瑕疵。其次，平台能精确测量医疗器械的尺寸，如长度、宽度、厚度等，保证符合使用规格要求。此外，平台还可以
检查药品表面信息、药品包装上的图案、文字印刷质量和颜色准确性，检测异物干扰，进一步提升医疗产品的质量。

试管管口破损检测

药品盒印刷检测

试剂液位检测

注射器异物检测



注塑 & 五金

汇萃通用智能高速机器视觉平台为注塑和五金行业提供高效的解决方案，包括外观缺陷检测、尺寸测量、形状检测、装配检测、
字符识别、颜色检测等。平台可快速识别划痕、气泡等表面缺陷，精确测量产品尺寸，确保形状和装配的正确性。通过识别产品
上的文字和符号，检测颜色一致性，可以实现自动分拣和质量追溯，进一步提升产品质量。

塑料件缺料检测

塑料盘缺陷检测 铝件定位抓取

法兰定位抓取

锂电

汇萃通用智能高速机器视觉平台在锂电行业的应用包括在涂布机的 AB 面错位检测，确保涂膜区无缺陷，同时支持数据上传至
MES 和自动点检；在辊压分切过程中，平台可精准检测极片幅宽，避免尺寸误差。外观缺陷检测中可实现裸电芯、蓝膜、模组涂胶、
极片毛刺等表面缺陷检测确保各环节质量符合标准；除此之外平台也可搭载 X-ray 技术检测锂电池内部的结构异常，实现全方位
的质量监控。

电池防爆阀外观检测

busbar 板焊接质量检测

电池外观检测

视觉引导拆垛



卷材

汇萃通用智能高速机器视觉平台为卷材行业提供高效的解决方案，能够全面提升产品质量和生产效率。首先，平台可以检测卷材
表面的缺陷，如划痕、污点、气泡、异物等，确保产品表面无瑕疵。其次，平台能精确测量卷材的宽度、厚度、长度等信息，保
证符合规格要求。此外，平台还可以检查卷材上的图案、文字印刷质量和颜色准确性，并通过实时监控卷材的位置和方向，防止
生产过程中的跑偏，降本增效。

包装袋瑕疵检测

膜瑕疵检测

布匹瑕疵检测

布匹毛刺检测

汽车

汇萃通用智能高速机器视觉平台为汽车行业提供全面的机器视觉检测解决方案。平台精准引导机器人进行汽车零部件的安装，支
持汽车复杂总成部件的高精度测量，简化装配过程，提高效率。在表面检测方面，平台可以检测汽车轮胎外观缺陷及发动机缸体
表面瑕疵。平台除了可以测量汽车各类零部件的尺寸和平面度，还可以检测车灯 LED 颗粒的亮度、色度。通过快速识别零部件上
的二维码和字符信息，及时反馈结果，确保汽车生产过程中的质量控制。

汽车零件冲床下料检测

汽车零件断胶检测

汽车零部件字符识别

轮毂防错检测
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3通用智能高速机器视觉平台

检测

3D 视觉 AI 深度学习

定位

机械手视觉 红外视觉

测量 识别
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5通用智能高速机器视觉平台

版本名 检测 测量 定位 识别 机械手 绘制 计算器 红外 3D AI 预处理

检测版（D） √ √ √ √ √ √ √

测量版（M） √ √ √ √ √ √ √

通用版（U） √ √ √ √ √ √ √ √

旗舰版
（Pro） √ √ √ √ √ √ √ √ √ √

红外版
（Infrared） √ √ √ √ √ √ √ √ √

AI 版（AI） √ √ √ √ √ √ √ √ √ √ √

版本名 检测 测量 定位 识别 机械手 绘制 计算器 红外 3D AI HCAI 预处理

专业检测版 √ √ √ √ √ √ √

专业测量版 √ √ √ √ √ √ √

标准版 √ √ √ √ √ √ √ √

增强红外版 √ √ √ √ √ √ √ √ √

增强 3D 版 √ √ √ √ √ √ √ √ √

增强 AI 版 
970 √ √ √ √ √ √ √ √ √

增强 AI 版 
971 √ √ √ √ √ √ √ √ √ √

旗舰版 990 √ √ √ √ √ √ √ √ √ √ √

旗舰版 991 √ √ √ √ √ √ √ √ √ √ √ √

HCAI √ √
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9通用智能高速机器视觉平台
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11通用智能高速机器视觉平台
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13通用智能高速机器视觉平台

功能 小样本 无监督学
习 分类 检测 定位 实例分割 语义分割 OCR

训练
对象 正 / 负样本 正样本 样本 正 / 负样本 正 / 负样本 正 / 负样本 正 / 负样

本 样本

采图
需求 一致性高 一致性高 单张图片

单个产品 图片清晰 图片清晰 图片清晰 图片清晰 正常采图

采图
数量 少量 适量

正样本 适量 适量 适量 适量 适量 大量

推理
耗时 快 快 较快 正常 正常 正常 正常 正常

输出
内容 缺陷 / 类别

产品坐标
产品面积
产品周长

类别 缺陷类别
缺陷个数

产品个数
产品坐标
产品角度

产品个数
产品坐标
产品面积

产品坐标
产品面积
产品周长

字符内容
位置
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15通用智能高速机器视觉平台
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21通用智能高速机器视觉平台

功能模块 前沿技术 技术特征

视觉定位

基于灰度相关的匹配 针对聚焦不准的模糊图像，适应旋转、缩放、部分遮挡和干扰等场景

基于轮廓的匹配 针对具有稳定轮廓特征的目标图像，适应旋转、缩放、部分遮挡、干扰、非线性光照、
透视变形、局部变形等复杂场景，亚像素匹配精度、实时高效

视觉标定
相机标定 多种相机标定算法，可对应多种标定板，可消除镜头畸变；基于二维码的多相机自

动标定

UVW 运动平台标定 有效处理 UVW 运动平台视觉系统高精度标定

视觉识别

条形码识别 可自动识别线宽小于 2 个像素的任意方向的标准条形码

二维码识别 可自动识别任意大小 QR、DM 码

OCR 和 OCV 识别 利用强大的分类器，可训练，分类、校验各类字符，即使字符图像出现倾斜、粘连、
断裂情况

视觉测量

距离测量 两点间距离、点到直线距离、两直线距离、点到圆的距离、直线与圆的距离、两圆
的距离

宽度测量 边缘的宽度、最大 / 最小宽度、最大径 / 最小径

面积测量 区域面积测量

点、线、圆、椭圆检测 采用亚像素边缘提取检测轮廓边缘，检测轮廓的位置、边缘点的位置、区域重心等

视觉检测

数量检测 检测区域、边缘、图形数目

有无检测 判断指定面积、图形与颜色

缺陷检测 直线上缺陷、圆环上缺陷、曲线上缺陷、瑕疵检测、轮廓度

Blob 分析 局部阈值、自动阈值等十几种图像分割算子，多种形状及灰度特征提取方法

形态学 基于任意机构元素的图像腐蚀、膨胀、开运算与闭运算

视觉跟踪 光流法 通过图像光流场的计算，有效监测运动目标

基础图像处
理函数

图像滤波 包含多种滤波算子，实现图像的去噪或锐化。包括中值、均值、高斯、Sobel、双边、
FFT 等

图像增强 对比度拉升、Gamma 校正、直方图均衡化、直方图规定化、同态滤波器等

图像复原 图像去模糊（离焦模糊、运动模糊等）

图像变形 图像极坐标转换

图像融合 HDR 图像融合、光度立体图像融合

图像拼接 N*N 图像拼接、圆柱面图像拼接

3D 视觉

高度测量 测量点云高度、点云 X/Y 位置、凸面积和体积、凹面积和体积、点云平面度

轮廓检测 检测指定的高度图像的截面

3D 无序抓取 从堆放多个工件的散乱场景中识别和定位出工件，并引导机械手抓取

3D 点胶引导 涂胶引导功能

3D 平面定位 基于其他工具计算得到的平面点（2D 或 3D）转化为机械手下的姿态
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机器人应用课程
课程名称 课时 课程形式 知识点

机器人操作与基础编程 1 实操 机器人点动操作、坐标系
零点应用

机器人控制系统与离线
编程 1 实操 控制柜电气原理、离线仿

真编程

集成项目调试讲解 2 实操 调试方法与调试流程

机器人典型应用 1 实操 弧焊、点焊、涂胶、搬运、
码垛

机器人维护维修 1 实操 机器人日常维护
机器人故障维修

机器人数据采集与应用 1 实操 数据采集概述
OPC等协议讲解

开发框架与数据采集 1 实操 C#、python 等常用开发
框架基础

数据上云服务应用 1 实操 云化接口设计概述

人工智能基础课程
课程名称 课时 课程形式 知识点

人工智能导论 1 理论 定义、发展、研究

新质生产力课程 1 理论 新质生产力

大数据课程 1 理论 大数据与大模型

深度学习课程 1 理论 神经网络
深度学习

机器学习课程 1 理论 机器学习结构
分类方法、应用

自然语言处理 1 理论 自然语言语义与分析
处理数据

群体智能与自主系统 1 理论 典型算法模型
群体智能发展

人工智能哲学与伦理 1 理论 人工智能伦理原则

智能制造实训课程
课程名称 课时 课程形式 知识点

机械工程基础 1 实操 机械设计、机械原理、机
械识图

新质生产力课程 1 理论 新质生产力

控制工程基础 1 实操 自动控制原理

电气工程基础 1 实操 电力系统继电保护
电路原理

工业物联网技术基础 1 理论 传感器技术
数据采集

工业大数据技术基础 1 理论 数据挖掘
数据分析

工业自动化技术基础 1 理论 自动化生产线设计
自动化设备开发

智能制造管理 1 理论 生产管理、质量管理
供应链管理

机器视觉初级课程
课程名称 课时 课程形式 知识点

基础硬件讲解（相机） 1 理论 各类型相机讲解
相机参数讲解

基础硬件讲解（镜头） 1 理论 各类型镜头讲解
镜头参数讲解

基础硬件讲解（光源） 1 理论 各类型光源讲解
光源参数讲解

基础软件讲解 1 理论 软件功能讲解

软件演示课程 1 理论 软件工具讲解

实际案例讲解 1 理论 各行业现场案例讲解

运动控制基础 1 理论 运动控制讲解

电气控制基础 1 理论 电气控制讲解

机器视觉中级课程
课程名称 课时 课程形式 知识点

硬件搭建课程 1 实操 相机镜头光源搭建
接线

硬件选型课程 1 实操 相机镜头光源选型

软件功能课程
（检测、定位） 1 上机 检测、定位功能应用

软件功能课程
（测量、识别） 1 上机 测量、识别功能应用

软件功能课程
（计算器） 2 上机 if 语句讲解

循环讲解、变量讲解

软件通讯详解 1 上机 PLC 等软件通讯讲解
实操

常见故障排除方法 1 理论 软硬件故障排除方法

系统维护基础 1 理论 系统维护

机器视觉高级课程
课程名称 课时 课程形式 知识点

视觉 +机械手应用 2 实操 机械手和视觉如何配合

多相机组合和应用 1 实操 多相机的组合应用

线扫相机调试和应用 1 实操 线扫相机的调试和应用

红外相机调试和应用 1 实操 红外相机的调试和应用

3D相机调试和应用 1 实操 3D相机的调试和应用

AI 训练和应用 1 实操 AI 训练和运行应用

融合功能应用 1 上机 融合功能应用

二次开发应用 1 上机 二次开发应用
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产品型号 CPU 内存 硬盘 显卡 相机
网口 可选配件 是否

定制

入门 HC-SYS022I-24S J6412 8G 128G / 1 / /

基础

HC-SYS110II-23S i5-2400 4G 64G / 2 / /

HC-SYS122II-23S i5-4570 8G 128G / 2 / /

HC-SYS125II-23S i5-4570 8G 1T / 2 / 是

HC-SYS722II-24S i3-6100T 8G 128G / 2 / /

HC-SYS725II-24S i3-6100T 8G 1T / 2 / 是

HC-SYS122III-28S i3-6100T 8G 128G / 3 硬盘 /

HC-SYS122II-12R i3-6100T 8G 128G / 2 / /

中端

HC-SYS222V-23P i3-8100T 8G 128G / 5 / /

HC-SYS225V-23P-CI5 i5-8500 / 1T / 5 / /

HC-SYS222V-28S i5-6500T 8G 128G / 5 硬盘 /

HC-SYS222IV-12R i3-8100T 8G 128G / 4 / /

HC-SYS320II-12 i3-6100 16G 128G GTX1050TI
选配 1 / /

高端

HC-SYS932VI-27S i7-8700 16G 128G / 6 硬盘、显卡、网卡 /

HC-SYS932VI-27G i7-8700 16G 128G 1050TI 6 硬盘、网卡 /

HC-SYS335VII-32G i7-8700 16G 1T 1650 7 anybus /

HC-SYS335VII-32S i7-8700 16G 1T / 7 显卡、网卡、anybus /

AI

HC-SYSA35II-40U i7-8700K 16G 1T 可选配 2 硬盘、显卡、网卡、IO 扩展板 /

HC-SYS535II-41U i7-8700K 16G 1T 可选配 2  硬盘、显卡、网卡、IO 扩展板 /

HC-SYS935II-41U i7-12700 16G 1T 可选配 2 硬盘、显卡、网卡、IO 扩展板 /

HC-SYS935II-40U i7-12700 16G 1T 可选配 2 硬盘、显卡、网卡、IO 扩展板 /
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产品型号 传感器型号 靶面尺寸 像元尺寸 快门类型 分辨率 帧率 接口 尺寸

34GC/M-MSAGE PYTHON 1/4" 4.8 μm Global 640 * 480 392.25 fps GigE 29 *29 *40 mm

202GC/M-MSAGE PYTHON 2000 2/3" 4.8 μm Global 1920 * 1200 51 fps GigE 29 *29 *40 mm

502GC/M-MSAGE PYTHON 5000 1" 4.8 μm Global 2592 * 2048 23 fps GigE 29 *29 *40 mm

1201C/M-MSAGE IMX226 1/1.7" 1.85 μm Rolling 4000 * 3000 9.75 fps GigE 29 *29 *40 mm

2000C/M-MSAGE IMX183 1" 2.4 μm Rolling 5488 * 3672 6 fps GigE 29 *29 *40 mm

500C/M-MSAGED SHARP 2/3" 3.45 μm Global 2448 * 2048 9.25 fps GigE 29 *29 *40 mm

HCA-0M4-GC/MG125 IMX287 1/2.9" 6.9 μm Global 720 * 540 312 fps GigE 29 *29 *42 mm

HCA-1M3-GC/MG92 HK 1/2" 4.8 μm Global 1280 * 1024 92.8 fps GigE 29 *29 *42 mm

HCA-1M6-GC/MG78 IMX273 1/2.9" 3.45 μm Global 1440 * 1080 78.2 fps GigE 29 *29 *42 mm

HCA-2M0-GCG60 IMX430 1/1.7" 4.5 μm Global 1624 * 1240 60 fps GigE 29 *29 *42 mm

HCA-5M0-GC/MG24 IMX264 2/3" 3.45 μm Global 2448 * 2048 24.1 fps GigE 29 *29 *42 mm

HCA-6M0-GC/MR17 IMX178 1/1.8" 2.4 μm Rolling 3072 * 2048 17 fps GigE 29 *29 *42 mm

HCA-12M-GC/MR9 IMX226 1/1.7" 1.85 µm Rolling 4024 * 3036 9.6 fps GigE 29 *29 *42 mm

HCA-20M-GC/MR5 IMX183 1" 2.4 µm Rolling 5472 * 3648 5.9 fps GigE 29 *29 *42 mm

产品型号 像元尺寸 分辨率 最大行频  黑白 /
彩色 供电 典型功耗 工作温度

HC-CL024-91GM 7μm * 7 μm 2048 * 2 86 kHz @HB 峰值 黑白 12~24 VDC，PoE 5.2 W @12VDC -20℃ ~ 55℃

HC-CL024-91GC 7μm * 7 μm 2048 * 3 70 kHz @HB 峰值 彩色 12~24 VDC，PoE 5.7 W @12VDC -20℃ ~ 55℃

HC-CL042-91GM 7μm * 7 μm 4096 * 2 80 kHz @HB 峰值 黑白 12~24 VDC，PoE 5.8 W @12VDC -20 ℃ ~ 55℃

HC-CL042-91GC 7μm * 7 μm 4096 * 2 80 kHz @HB 峰值 彩色 12~24 VDC，PoE 6.6 W @12VDC -20℃ ~ 55℃

HC-CL082-92GM 7μm * 7 μm 8192 * 2 100 kHz 黑白 12~24 VDC 9.8 W@12 VDC -20℃ ~ 55℃

HC-CL083-92CC 7μm * 7 μm 8192 * 3 66.6 kHz 彩色 12~24 VDC 9.9 W @12VDC -20℃ ~ 55℃
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技术规格 探测器 镜头 POWER 测温

产品型号 测温类型 分辨率 像元尺寸 光谱波长 NETD 焦距 调焦 供电 功耗 测温范围 测温精度

HC-IR-CAM200-A-G/R 观瞄型 /
测温型 384*288 17μm 8~14μm ≤ 50mk 7.5-25mm 手动 DC 12V ≤ 3.8W -20℃ ~+150℃ 2℃或 ±2%

HC-IR-CAM200-B-G/R 观瞄型 /
测温型 640*480 17μm 8~14μm ≤ 50mk 7.5-25mm 手动 DC 12V ≤ 4.2W -20℃ ~+150℃ 2℃或 ±2%

HC-GF120-TP 测温型 400 * 300 17μm 8~14μm ≤ 55mk 可选配 手动 DC 12V 3W -20℃ ~ 150℃ 
50℃ ~ 400℃

±1℃或 
±2%

产品型号 分辨率 扫描帧率 接口 标准视野 净距离 景深

HC Pro-M 200 万 1 fps GigE 800 * 1050 mm 1271 mm 604 mm

HC Pro-L 200 万 1 fps GigE 1600  * 1350 mm 2726 mm 1474 mm

HC Pro-XL 200 万 1 fps GigE 2125 * 2050 mm 2300 mm 2400 mm

     

产品型号 X 轴轮廓点数 扫描频率 Z 方向重复性 视野 净距离 测量范围 

2430 1500 200 ~ 5000 Hz 0.8 μm  47 ~ 85 mm 75 mm 80 mm

2512 1920 2400 Hz 0.2 μm 13 ~ 14.5 mm 17 mm 6 mm
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产品型号 HC-1000M130R HC-1000C130R HC-2000M130R HC-2000C130R

像素尺寸 4.0 µm * 4.0 µm

靶面 1 / 2.7''

分辨率 1280 * 1024

最大帧率 60 fps

存储器 16GB EMMC

网络 RTL8211F 千兆以太网

数字 I / O 12Pin I/O 接口，2 路光耦隔离的 GPI 输入，4 路光隔离的 GPO 输出，1 路 RS232

视频输出 HDMI 接口

供电 DC 24V

功耗 12 W

产品型号 有效像素 传感器 快门方式 最大分辨率 像元尺寸 帧率 靶面尺寸 最小曝光 传感器型号 颜色

HC-SMART33GC/M 30 万 CMOS 全局快门 640 * 480 4.0 μm 790 1 / 5.6'' 0.00124ms SmartSens 彩色
黑白

HC-SMART134GC/M 130 万 CMOS 全局快门 1280 * 1024 4.8 μm 211 1 / 2'' 0.0045ms PYTHON 彩色
黑白

HC-SMART501GC/M 500 万 CMOS 全局快门 2448 * 2048 3.45 μm 40 2 / 3'' 0.0133ms IMX264 彩色
黑白




